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annheim
Juli,2001



H
ybride

M
odellbildung

und
R

egelungeinesB
rine

H
eaters

Folie
8

D
as

dynam
ischeM

odell
V

ereinfachungen(1)
�

K
ein

D
esuperheater

[keine
direkte

W
echselwirkung

m
itB

rine]

�

Idealetherm
ischeIsolation

desS
ystem

s

[keine
W
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Ä
nderungderB

rinefluß
rate�

��
U

niversiẗatM
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annheim
Juli,2001



H
ybride

M
odellbildung

und
R

egelungeinesB
rine

H
eaters

Folie
29

P
aram

eterw
echselund

stoß
freierÜ
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bergang

ID
E

E:E
lim

inierung
desR

egelfehlers

M
E

T
H

O
D

E
1:

¢7£¤
¥

 
¦ ¢ 

einm
al(konventionellerA

nsatz)

N
achteil:Param

eterw
echselim

A
rbeitspunkt

M
E

T
H

O
D

E
2:

¢§£¤
¥

 
¦ ¢ 

perm
anent(innovativerA

nsatz)

V
orteil:Param

eterw
echselbeiD

etektiondesA
rbeitspunktw

echsels

B
E

M
E

R
K

U
N

G
E

N
:

¨

D
etektiondesA

rbeitspunktw
echsels©«ª

A
rbeitspunkterreicht

¨

H
ohe

Z
eitkonstantendesS

ystem
s¬

sofortigerParam
eterw

echselmitM
ethode1

nochtm
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